Handhabungs-Manipulatoren
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Geréte zur Aufnahme und «schwerelosen» Handhabung von Antriebswellen. Sie sind einfach zu bedienen
und ermdglichen dem Bediener das Handhaben der Antriebswellen am Arbeitsplatz auf eine rasche,
genaue und sichere Weise.

Der Typ, die Ausfltihrung, die MaBe und die Vorrichtung dieser Handhabungs-Manipulatoren werden nach
den speziellen Bedtirfnissen des Kunden und nach den verschiedenen Arbeitspldtzen konzipiert.
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Handhabungs-Manipulator mit Saugvorrichtung zur Aufnahme  Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer Greifvorrichtung
und Drehung von Antriebswellen. zur Aufnahme, Schwenkung und Drehung von Antriebswellen.

Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer Greifvorrichtung ~ Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer Greifvorrichtung
zur Aufnahme, Schwenkung und Drehung von Antriebswellen.  zur Aufnahme und Schwenkung von mechanischen Wellen.

2 05 [@J dqlmec Handhabungs-Manipulatoren

=
L
—|
—|
o
=
B
c0
=
o=
E
=
=T




Handhabungs-Manipulator mit Aufnahmevorrichtung mit
doppelten und verstellbaren Greiferbacken zur Aufnahme
von Antriebswellen.

Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer Greifvorrichtung zur
Aufnahme und Handhabung von Wellen.

Handhabungs-Manipulator mit Aufnahmevorrichtung mit
doppelten und verstellbaren Greiferbacken zur Aufnahme
und Handhabung von Antriebswellen.
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Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer Greifvorrichtung zur Handhabungs-Manipulator mit pneumatischer
Aufnahme und Drehung von Antriebswellen. Greifvorrichtung zur Aufnahme und Schwenkung von
Wellen.
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