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Handhabungs-Manipulatoren

Die Dalmec-Erfahrung beruht auf der Realisierung von tausenden von Handhabungs-Manipulatoren mit
Aufnahmevorrichtungen, die speziell nach den Bedlrfnissen der Kunden konzipiert werden. Zahlreiche
Aufgabenstellungen bendtigen aber nicht den Einsatz spezieller Aufnahmevorrichtungen. In diesen Féllen
empfiehlt DALMEC den geeigneten Handhabungs-Manipulator der groBen Palette der Hakengeréte, mit max.
Traglast bis 550 kg. Diese Handhabungs-Manipulatoren, serienméBig gebaut und, aus diesem Grund, zuverlassig
und preiswert, sind mit einem Aufnahmehaken oder einem einfachen Flansch ausgestattet. Sie ermdglichen
dem Bediener, jedes Produkt schnell, mit Prazision und Sicherheit in jede Richtung im Raum zu bewegen.
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Handhabungs-Manipulator “Posivel” Typ PVC, S&ulengerédt fiir die
Handhabung von Kuhlern ftir Klimatisatoren.

Ein muheloses Umsetzen der Isolatoren ermdglicht dieser Handhabungs-
Manipulator “Posivel” Typ PVC. Das Sdulengerét ist mit einem Ladegeschirr
ausgestattet.
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Handhabungs-Manipulator “Minipartner “ Typ
MPC, Saulenschwenkarm, fir die Handhabung von
Kurbelwellen an einem Kontrolltisch.

Handhabungs-Manipulator “Posivel” Typ PVC,
Séulengerét flir die Handhabung von Behéltern an
einer Waschanlage.

Handhabungs-Manipulator “Posivel” Typ PVC,
Séulengerat mit Aufnahmehaken flir die Handhabung
von Eimern.
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Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PSC, Sdulengerdt zur ~ Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Sdulengerét
Handhabung von Stahlbandrollen. mit speziell geformtem Auslegearm zum Handhaben von
Planetentrégern.

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Saulengerdt zum Handhaben von Zylinderképfen an verschiedenen NC-
Bearbeitungszentren.

@d dqlmec Handhabungs-Manipulatoren

MAKEN |

E00-05



——. aull]
el Pl

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC,
Saulengerat zum Aufnehmen und Umsetzen von
Folienrollen.

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, S&ulenausflihrung mit
vergréBertem Arbeitsbereich zum Handhaben von Hydraulik-Zylindern.

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC,
Séulenausflihrung, zum Beschicken einer Werkzeug-
maschine mit Kurbelwellen.

Handhaungs-Manipulator “Partner” Typ PSS, Deckengerét verfahrbar zur ~ Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC,
Montage von Elektromotoren. Laufbahnen und Stahlbaukonstruktion von Séulengerat zum Handhaben von Zylinderkdpfen an
Dalmec. einer Reinigungsanlage.
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Handhabungs-Manipulatoren “Partner” Typ PSS, deckenverfahrbar, zum Montieren von Elektromotoren. Laufbahnen und Stahlbau
aus dem Dalmec-Lieferprogramm.

Handhabungs-Manipulatoren “Partner” Typ PSC, Séulengerdt  Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Sdulengerat zum
mit auskragender Sé&uleneinheit, flr die Handhabung von  Beschicken einer Werkzeugmaschine mit Flihrungsbuchsen.
Gussformen flir Harzprodukte.
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Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Sdulengeréat mit Dauermagnet zum Handhaben von E-Motorgehdusen. Der Magnet
ist kundenseitig vorhanden.
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Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Sédulengerdtzum  Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PSC, Saulengerat zum
Handhaben von mechanischen Teilen. Laden und Entladen von mechanischen Teilen.
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Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PMC, Saulengerét zum
Handhaben von mechanischen Teilen.

Handhabungs-Manipulator “Maxipartner” Typ MXC, S&ulengerét zum
Handhaben von Produkten mit Gewicht bis 550 Kg.
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Handhabungs-Manipulator “Posifil” Typ PFC,
Sé&ulengerét mit Aufnahmehaken.

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PMC,
Sdulengerdt mit verklrzter Sduleneinheit und

Handhabungs-Manipulator “Partner” Typ PMC,
mit verkurzter Sduleneinheit und abgewinkeltem
Auslegearm. Spezieller Flansch zur Aufnahme von
Sandmasken aus einem Regal.
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