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Geräte zur Aufnahme und «schwerelosen» Handhabung von Paletten. 

Sie sind einfach zu bedienen und ermöglichen dem Bediener das Handhaben der Paletten am Arbeitsplatz 
auf eine rasche, genaue und sichere Weise. 

Der Typ, die Ausführung, die Maße und die Vorrichtung dieser Handhabungs-Manipulatoren werden nach 
den speziellen Bedürfnissen des Kunden und nach den verschiedenen Arbeitsplätzen konzipiert.
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Handhabungs-Manipulator mit Gabelvorrichtung mit manueller 
Drehung um 180° der Paletten. 

Handhabungs-Manipulator mit  Gabelvorr ichtung mit 
pneumatischer Drehung um 180° zur Aufnahme und zum 
Drehen der Paletten.

Gabelvorrichtung mit teleskopierbaren Bedienelementen zur 
Handhabung von Paletten.

Gabelvorrichtung zur Handhabung der Paletten.

Gabelvorrichtung mit manueller Drehung 
der Last.

Einstellbare Gabelvorrichtung mit Sperre. Gabelvorrichtung mit pneumatischer 
Drehung der Last.
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Handhabungs-Manipulator mit Greifvorrichtung und 
pneumatischer Dreheinheit.

Spezielle Gabelvorrichtung für die 
Aufnahme und Handhabung der Paletten  
aus Edelstahl.

Pneumatische Greifvorrichtung zur Drehung der Paletten.

Greifvorrichtung zur 
manuellen Drehung 
der Paletten.

Gabelvorrichtung für spezielle Paletten. 

E i n s t e l l b a r e 
Gabelvorrichtung 
f ü r  s p e z i e l l e 
Paletten.

Einstel lbare Gabelvorr ichtung mit 
pneumatischer Drehung der Last und 
teleskopierbaren Bedienelementen.
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Handhabungs-Manipulator Typ PMC, Säulengerät mit Greifvorrichtung 
zur Aufnahme, pneumatischen Schwenkung und manuellen Drehung 
von Plastikpaletten.

Handhabungs-Manipulator mit Gabelvorrichtung und 
Sensor für die Produkterkennung zur Handhabung von 
Paletten.

Handhabungs-Manipulator mit Greifvorrichtung und 
manueller Drehung von speziellen Paletten.

Handhabungs-Manipulator mit  Greifvorrichtung und manueller Drehung 
von speziellen Paletten.

Handhabungs-Manipulator mit Greifvorrichtung zur 
Aufnahme und Handhabung von Paletten.

Handhabungs-Manipulator mit Greifvorrichtung zur Aufnahme und 
pneumatischer Drehung von speziellen Paletten.


