
A00-04
�

0019841

Handhabungs-Manipulatoren

S
P

U
L

E
N

Handhabungs-Manipulatoren

Die Dalmec Handhabungs-Manipulatoren sind Arbeitshilfen, die dem Bediener die Handhabung von 
Spulen “in schwerlosem Zustand“ erlauben. Sie sind einfach zu betätigen und ermöglichen dem Bediener 
eine schnelle, präzise und sichere Handhabung der Spulen in dem Arbeitsbereich.

Der Typ, die Ausführung, die Dimensionen und die Aufnahmevorrichtung der Dalmec Handhabungs-
Manipulatoren sind speziell nach den Bedürfnissen der Kunden und den verschiedenen Raumkonditionen 
konzipiert. 
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Handhabungs-Manipulator mit Saugvorrichtung für die 
pneumatische Schwenkung um 90° von Papierrollen. Die 
Vakuumerzeugung erfolgt durch eine “Venturi”-Düse.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PSC, Säulengerät mit 
Aufnahmehaken und kundenseitiger Vorrichtung zum Handhaben 
von Spulen.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC, Säulengerät 
zum Umsetzen von Plastikfolienrollen vom Transportwagen auf 
die Palette.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMS, Deckengerät 
verfahrbar mit pneumatischer Antriebseinheit, zum Umsetzen 
von Plastikfolienrollen vom Transportwagen auf die Palette. Die 
Vorrichtung besteht aus einem pneumatischen Spreizdorn zur 
Aufnahme mit pneumatischer Schwenkung um 90°.
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Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC, Säulengerät 
zum Abnehmen von Plastikfolienrollen vom Dorn einer 
Schneidemaschine. Die Rollen werden um 90° von der 
Horizontalen in die Vertikale pneumatisch geschwenkt und 
auf Palette abgelegt.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PSC, Säulengerät  
mit Greifvorrichtung für die Aufnahme der Rollen am 
Außendurchmesser.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC, Säulengerät, mit 
Magnetvorrichtung zur Aufnahme und Schwenkung um 90° von 
Stahlbandrollen.

Handhabungs-Manipulator mit Aufnahmevorrichtung zum Umsetzen von 
Kautschukrollen vom Transportband auf Palette. Die Vorrichtung besteht 
aus einem Dorn für die Aufnahme der Rollen im Innendurchmesser.

Handhabungs-Manipulator mit einstellbarer Gabelvorrichtung zur 
Handhabung von Spulen.
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Handhabungs-Manipulator “Maxipartner“ Typ MXC, Säulengerät.  
Die Rollen werden durch einen Spreizdorn aufgenommen und 
pneumatisch um 90° geschwenkt. Eine spezielle Vorrichtung 
verhindert das Teleskopieren der Rollen.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC, Säulengerät 
mit pneumatischem Spreizdorn. Die Spulen werden im 
Innendurchmesser aufgenommen, um 90° pneumatisch 
geschwenkt und anschließend palettiert.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC, Säulengerät 
mit Aufnahmevorrichtung bestehend aus selbstzentrierenden 
Greifern für die Handhabung von Plastikfolienrollen. Die Rollen 
werden vom Wickler horizontal aufgenommen, in die Vertikale 
pneumatisch gedreht und auf Palette abgelegt. 

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMS Deckengerät 
verfahrbar mit pneumatischer Antriebseinheit für die 
Handhabung von Papierfolienrollen. Die Rollen werden seitlich 
durch eine Saugvorrichtung aufgenommen und auf dem 
Abwickeldorn  abgelegt. Die Vakuumerzeugung erfolgt durch 
eine Vakuumpumpe. 
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Handhabungs-Manipulatoren mit Greifvorrichtungen für die Aufnahme 
der Spulen am Außendurchmesser und pneumatischer Drehung um 
360°.

Handhabungs-Manipulator “Partner“ Typ PMC ,Säulengerät 
mit Greifvorrichtung für die Aufnahme der Spulen am 
Außendurchmesser und pneumatischer Drehung um 
±90°. 

H a n d h a b u n g s - M a n i p u l a t o r  m i t 
Saugvorrichtung “Venturi” für die Aufnahme 
und manuelle Schwenkung der Spulen von 
der Horizontalen in die Vertikale.

Handhabungs-Manipulator mit ringförmiger 
Saugvorrichtung “Venturi” für die Aufnahme 
und pneumatische Schwenkung der 
Spulen um 90°.

Handhabungs-Manipulator mit Spreizdorn 
zur Aufnahme, Schwenkung und manueller 
Drehung von Spulen. 

Greifvorrichtung mit pneumatischer 
Drehung.

Greifvorrichtung.Greifvorrichtung.
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H a n d h a b u n g s - M a n i p u l a t o r  m i t 
pneumat i sche r  Gre i f vo r r i ch tung 
zum Aufnehmen von  Ro l len  am 
Außendurchmesser.  D ie  spez ie l l 
ausgeformten Greifer erleichtern die 
Aufnahme der gestapelten Rollen.

Handhabungs-Manipulator mit Innenspreizvorrichtung und 
Antiteleskopiereinheit. Die Spulen werden im Innendurchmesser 
aufgenommen und pneumatisch um 90° geschwenkt.

Handhabungs-Manipu la tor  mi t  pneumat ischer 
Greifvorrichtung für die Aufnahme der Rollen am 
Außendurchmesser.

Handhabungs-Manipulator mit manuell 
einstellbarer Saugvorrichtung für die 
Aufnahme und die  Schwenkung  um 90° 
von Stahlbandrollen.

Gabelvorrichtung zur Handhabung der 
Spulen.

Einstellbare Greifvorrichtung für die 
Au fnahme der  Ro l len  und  ih re r 
Verpackung.

Aufnahmevorrichtung bestehend aus 
einem Stift für die Handhabung von 
Rollen.

Spreizdorn mit pneumatischer Drehung 
der Spule.


