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Handhabungs-Manipulatoren

Gelenkbremse

TRAGLAST @
Gelenkbremse 60 KG

RADIUS
3400 mm

DRUCKLUFT a‘}
0.7-0.8 Mpa €§®

O
I

VERTIKALHUB
1700 mm

SAULENGERAT

DECKENGERAT
STATIONAR

DECKENGERAT
VERFAHRBAR

AUSFUHRUNG

Der pneumatische Handhabungs-Manipulator
POSIVEL PV mit doppelten Seilen

Der POSIVEL PV, hauptsachlich als Hakengerat
ausgefuihrt, kann mit einfachen Greifvorrichtungen
ausgestattet werden, um das schwerelose Umsetzen
verschiedener Produkte zu ermdglichen.

Die spezielle Ausfiihrung mit zwei Armen und einem
mittleren Drehgelenk, ermdglicht eine geschmeidige
I und prazise Bewegung im gesamten Arbeitsbereich.

POSIVEL - PV




Posivel Saulengerat - PVC
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Ausflihrung: Saulengerat stationar oder mit einer verfahrbaren Grundplatte.
m Posivel Deckengerat stationar - PVF
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38 Luftversorgung: trockene, 6lfreie und saubere Druckluft min. konstant 0,7+0,8 MPa.
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