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Pneumatyczny manipulator linkowy POSIFIL PF

POSIFIL PF jest wyposazony w chwytak umozliwiajacy transport
reczny tadunku, w stanie wywazenia w dowolnym kierunku.
Chwytak jest zawieszony na dwoch stalowych linkach w celu
zagwarantowania maksymalnego bezpieczenstwa. Budowa
manipulatora oparta na ramieniu z przegubem w srodku,
powoduje ze praca tym urzadzeniem jest bardzo precyzyjna.

POSIFIL - PF




- Posifil na kolumnie - PFC
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Wersje konstrukcyjne: na kolumnie zamontowany na statej podstawie albo ruchomej
odpowiednio dobranej do specyfikacji manipulatora.
Posifil podwieszany - PFF
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Posifil podwieszany przejezdnego - PFS
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Zasilanie: sprezone powietrze, suche i bezolejowe o statym cisnieniu minimum 0.7-0.8 MPa.




