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Manipulateurs Industriels

Systéme

d’équilibrage

EQUO CHARGE
550 Kg

RAYON
4000 mm

PRESSION a!)‘
0.7-0.8 Mpa €%

Freins
articulations DESAXE

EXCURSION ‘ ’

Freins
articulations

VERTICALE
2450 mm

COLONNE

Freins

articulations AERIEN FIXE

AERIEN
MOBILE
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Manipulateur pneumatique a bras articulé
PARTNER EQUO

Le manipulateur PARTNER EQUO est
particuliérement adapté pour la manipulation
manuelle, en absence d'effort, de tout type
de charges dans tous les points du volume
de travail.

PARTNER EQUO - PE




Partner sur colonne - PEC

peifificrredesijiente del Cliente.

Course verticale 1400 mm 1750 mm 2100 mm 2450 mm
Encombrement mini 2000 mm 2000 mm 2000 mm 2000 mm
Encombrement maxi ~ +3950 mm +4300 mm +4650 mm +5000 mm
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Versions proposées: sur colonne fixée au sol, sur embase autostable de notre annr?n?:: 2::; 580 %ggo gggo iggg ‘lul)gg
fourniture, ou sur chariot autostable motorisé mobile sur un rail posé (ou encastré)
sur le sol.
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£ = Rayon maxi (mm) 2000 2500 3000 3500 4000
o Rayon mini (mm) 580 750 850 1000 1150
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g Course verticale 1400 mm 1750 mm 2100 mm 2450 mm
@ mini 2000 mm 2000 mm 2000 mm 2000 mm
(3} Hauteur de fixation rails 4400 mm 4800 mm 5100 mm 5400 mm
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Alimentation : Air comprimé sec et non lubrifié min 0,7+0,8 Mpa constants
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