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Handhabungs-Manipulatoren

TRAGLAST
<> 200 KG
ﬁ> RADIUS
S 4500 mm
<.> DRUCKLUFT
N,
0.7-0.8 Mpa €g¥
VERTIKALHUB
1900 mm

SAULENGERAT

DECKENGERAT
STATIONAR

DECKENGERAT
VERFAHRBAR
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Der pneumatische Handhabungs-Manipulator POSIPLUS PP mit doppelten Seilen und I
Traglast 200 KG

Der POSIPLUS PP ist ein Handhabungs-Manipulator mit doppelten Seilen und einer erhdhten
Tragfahigkeit, mit dem Lasten bis zu 200 kg und einem Arbeitsradius bis zu 4.500 mm bewegt
werden kénnen.

Die Aufnahmevorrichtung ist durch zwei unabhadngige Stahlseile mit der Steuereinheit
fur den Lastausgleich verbunden, um maximale Sicherheit zu gewahrleisten. Die spezielle
Doppelarmstruktur sowie das mittlere Drehgelenk gestaltet die Handhabung Uber den
gesamten Arbeitsbereich ebenso einfach. Spezielle Bremsen an der Hauptdrehachse und
dem mittleren Drehgelenk gewahrleisten die Kontrolle der Driftbewegungen.

POSIPLUS - PP




Posiplus Saulengerit - PPC
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Posiplus Deckengerat
Stationir - PPF Verfahrbar - PPS

Ausfuhrungen: Saulengerét stationar oder mit einer verfahrbaren Grundplatte.
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Dalmec GmbH

Michael-Kometer-Ring 2
SC.11 ED.1
15.05.2020

Luftversorgung: trockene, élfreie und saubere Druckluft min. konstant 0,7+0,8 MPa.

85653 Aying bei Miinchen info@dalmec.de
Tel. +49-8095-90910 www.dalmec.com

MaBangaben und Ausflihrungen kénnen sich je nach spezifischer Kundenanforderung &ndern



