d dalmec

Handhabungs-Manipulatoren

TRAGLAST
@
RADIUS G:"I::]
— 2000 mm

DRUCKLUFT <3
0
0.7-0.8Mpa €™

Stahlkabel

I

VERTIKALHUB
2150 mm

SAULENGERAT
DECKENGERAT

STATIONAR

DECKENGERAT
VERFAHRBAR

AUSFUHRUNG

Der pneumatische Handhabungs-Manipula
SPEEDYFIL SP mit doppelten Seilen

Der SPEEDYFIL SP, ausgestattet mit einfache
Aufnahmevorrichtungen, ermdglicht da
schwerelose Umsetzen verschiedene
Produkte in jede Richtung des Raumes.

SPEEDYFIL



Speedyfil Deckengerat verfahrbar - SPS

m SPEEDYFIL Deckengerét verfahrbar “SPS”
Standard
. ® = %4 : \ Traglast max P 50 80 Kg
. & ) .
‘ o |38 E:L‘?::ﬁi::%imhe Hr 3030 3030 mm
@ c><>360°<‘!—> Untere Stérkante Hs 2500 2500 mm
J ‘ Radius min r 680 680 mm
Radius max R 2000 1400 mm
| Arbeitshub E 1650 1650 mm
h Arbeitshéhe min m 100 100 mm
I I Hr ‘ Versorgung Trockene, 6lfreie und saubere
! E Druckluft min 0,7+0.8 MPa konstant
His ‘ 1> SPEEDYFIL Deckengerit verfahrbar “SPS”
! mit groBerem vertikalen Hub
> ‘ Traglast max P 50 80 Kg
‘ . Eaez‘?:é'ﬁi‘:;fh°he Hr 3580 3580 mm
b Untere Storkante Hs 3050 3050 mm
‘ Radius min r 680 680 mm
' i Radius max R 2000 1400 mm
| ‘ 'Y Arbeitshub E 2150 2150 mm
| Arbeitshdhe min m 100 100 mm
m k I " Versorgung Trockene, Slfreie und saubere
I R | Druckluft min 0,7+0.8 MPa konstant
MaBangaben und Ausfiihrungen kénnen sich je nach spezifischer Kundenanforderung
andern
MaBe Laufschienen
S 950 mm
R 2000 mm
T 1000 mm Gomnisnge.
\ 220 mm
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=500 Verfahrweg 1000-2000—=|
Dalmec GmbH 85653 Aying bei Miinchen info@dalmec.de
Michael-Kometer-Ring 2 Tel. +49-8095-90910 www.dalmec.com
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